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ZM-2H606 iki Faz Step

Motor Siricusu

Ozet

ZM-2H606 iki faz, 4,6 ve 8 telli step
motorlar igin Uretilmistir. Yliksek frekansl
giris sinyallerini kabul edebilecek sekilde
donatiimistir. Akim kararlihgi, ¢ok guglu
parazit 6nleme kabiliyeti, cok basaril
yuksek frekans performansi, yiksek
baslangi¢ frekansi, giris ve ¢ikis devresi
izolasyonu, ayarlanabilir akim, Kkararli
galisma, ylksek dogruluk ve disik
guraltdlt  calisma icin  6zel olarak
Uretilmistir. 6A ve altinda, tim 34 frame
ve altt motorlar rahatlikla sirebilir. Uriin,
gbvdeye monte sogutuculu olarak
sunulmaktadir.

ZM-2H606 surlculerde otomatik optimize hiz control teknigi kullanilir iken yaygin olarak piyasadaki
surucller pseudo sinusoidal akim control teknigini kullanir. Pseudo sinusoidal teknik, nisbi olarak daha
parazitli sinusoidal akim ile titresim, gUraltili ¢alisma ve asiri i1sinmaya sebep olurken, ZM-2H606
suructlerde kullanilan otomatik optimize hiz control teknigi ile parazitler neredeyse sifira indirilerek gok
daha yuksek performans ve motor 6émru elde edilebilir.

ZM-2H606 Siiricii Karakteristigi

1.Maksimum akim 6A. Dip switch lerle 0,5A-6A arasi ayarlayabilme. Ayrica hazirda bekleme akim ayar
digmesi devreye alinirsa, motor galismadigi sirece, ayarlanan akimin yarisi gonderilerek, enerji
tasarrufu saglanir ve motorun asiri iIsinmasi 6nlenir.

2.Entegre asirnm akim koruma devresi.

3.En dustk toleransli ve en yiiksek kalitede elektronik bilesenler.

4.Ayarlanabilir microstep ¢6zinurlGgu.
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5. Tim giriglerde optik izolasyon

6. Asiri voltaj, faz-faz baglantisi ve faz-toprak baglantisi korumasi.

7.20-80VDC Besleme

8.Maksimum 200KHz pulse

9. Pulse/Dir modunun yanisira CW/CCW (UpDown Tipi Pulse) Modu

Kontrol Pinleri:
CP+ Pulse sinyali + ucu

CP- Pulse sinyali - ucu
DIR+  Direction sinyali + ucu
DIR- Direction sinyali - ucu
EN+ Enable sinyali + ucu
EN- Enable sinyali - ucu

CW+  Up/Down tipi kullanimda Up sinyali + ucu
CW- Up/Down tipi kullanimda Up sinyali - ucu
CCW+ Up/Down tipi kullanimda Down sinyali + ucu
CCW-  Up/Down tipi kullanimda Down sinyali — ucu

NPN Cikish Kontrol Unitesi icin Baglanti Semasi

CP+/CW+, DIR+/CCW+ ve EN+ sinyalleri igin kullanilmasi gereken pulse gerilimi 5VDC dir. 24VDC
sinyal kullaniimasi durumunda, uglara seri olarak 2KQ direng baglanmalidir.

+s5v— IRl — PUL+

Pulse sinyali———— PUL-

+5v— [JIRlll—{ DIR+

Direction Sinyali———  DIR-
Opsiyonel (+5V)—-— ENA+
Opsiyonel Enable Sinyali——— ENA-

Motor
Fazlan

Besleme
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PNP Cikishi Kontrol Unitesi icin Baglanti Semasi

CP+/CW+, DIR+/CCW+ ve EN+ sinyalleri igin kullaniimasi gereken pulse gerilimi 5VDC dir. 24VDC
sinyal kullaniimasi durumunda, uglara seri olarak 2KQ direng baglanmalidir.

Pulse sinyali——  PUL+

0V (5VDC Kaynak COM) — [l —{ PuL-
Direction Sinyall——  DIR+
oV (5vDC Kaynak COM)— IRl — DIR-

Opsiyonel Enable Sinyali—— ENA+

ov (svDC Kaynak COM)— [l —| Exa-
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indikator ve Dip Switchler

Isik Uyarilari:

Yesil Isik Yaniyor, Kirmizi Isik Séniik : Hersey Normal

Kirmizi Isik Surekli Yaniyor : Hata Durumu

Yesil Isik Yanip Soniyor : Pulse/Dir veya Up/Down segimi durumu. (Pulse tipi segimi)

Yesil Isik Yaniyor, Kirmizi Isik Surekli Yanip Sondyor : Asiri akim veya fazlardan biri bagli degil.
Yesil Isik Yaniyor, Kirmizi Isik iki Defa Yanip Séniiyor : Asiri yiik hatasi (Motor dénemiyor)
Yesil Isik Yaniyor, Kirmizi Isik Ug Defa Yanip Soniyor : Asirl isinma hatasi. (Sogutma yetersiz)

1-5 Arasi Microstep Switch leri:1-5 arasi dip switchlerdir. Dip switch kombinasyonlarinin iligkili oldugu
microstep dereceleri asagidaki tablodadir.

Microsteps setting

Sw Sw
12345 | P | 12345
00000 | cepDR 10000 | 5000
00001 | 200 10001 | 6000
00010 | 400 10010 | 6400
00011 | 500 10011 | 7200
00100 | 600 10100 | 8000
00101 | 800 10101 | 10000
00110 | 1000 10110 | 12000
00111 | 1200 10111 | 12800
01000 | 1600 11000 | 20000
01001 | 2000 11001 | 24000
01010 | 2400 11010 | 30000
01011 | 2500 11011 | 40000
01100 | 3000 11100 | 60000
01101 | 3200 11101 1/a
01110 | 3600 11110 | test
01111 | 4000 11111 CW/cCw

steps
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1-5 arasi dip sw ler ayni zamanda pulse tipi secimi ve test islemi igin kullanilir. Bu fonksiyonlarin
kullanimi asagidaki gibidir;

Pulse Tipi Secimi: Yaygin step motor kontroldrler pulse/dir tipi pulse ler sunmaktadir. Bu tip kullanimda
dir ucuna sinyal uygulaniyorsa bir yone uygulanmiyorsa diger yone calisirlar. Motorun dénis hizi ve
adimi pulse girisine uygulanan sinyalle belirlenir. Bazi kontroldr tipleri ise bir yon igin ayri, diger yon igin
ayri pulse cikislari sunarlar. Bu durumda pulse ucuna gelen sinyal motoru bir yone, dir ucuna gelen
sinyal diger ydne dondurr.

Pulse/dir tipi icin 1-5 arasi dip sw ler 00000 konumuna getirilip strlci enerjilendirilip 5 saniye
beklenir.Yesil 1sik yanip sbnmeye basglar. Enerjiyi kesip istenilen microstep ayari yapilir ve kullanilir.
CWI/CCW tipi kullanim i¢in baslangigta 1-5 arasi dip sw ler 11111 konumuna getirilip benzer sekilde
devam edilir.

Test calismasi icin 1-5 arasi dip sw ler 11110 konumuna getirilip strtct enerjilendirilir. 2-5 saniye
icersinde motor 60RPM hizla (saniyede 1 tur) bir ydne dogru 10 tur dénlip duracak ve diger yone 60RPM
hizla 10 tur atacaktir. Bu fonksiyon control Unitesi olmadan motorun galismasini gézlemlemek igin
kullanilir.

6 nolu dip switch, otomatik akim distsu i¢in kullaniri. Otomatik akim dislsU devre alinirsa, motor
duragan halde iken, motorun gereksiz yere isinmasini énlemek ve elektrik harcamasini 6nlemek
amaciyla akim yariya duasuralir. Motorun harekete baslangi¢ aninda, akim otomatik olarak ayarlanan
seviyeye cikar.

7-10 dip switchleri, akim ayari igin kullanilir. Sw kombinasyonlarina tekabil eden akimlar asagidaki
gibidir. Devrede olan her sw icin ilgili akimlar toplanarak motora aktarilacak akim ayarlanir.

Ornek: Sw7 ve Sw9 Devrede ise toplam akim : 3A + 0,9A = 3,9A olacaktir.

Current setting
switch - 3.0A
switch s 1.6A
switch 9 0.9A

switch 10 0.5A

Sum of switches 7-10 to set
For correct motor current
6.0 Amps Maximum
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Teknik spesifikasyonlar

Besleme: 20-80VDC

Uygun Motorlar: 12,5Nm ye kadar tim 2 faz step motorlar

Suris Akimi: Akim ayari kullanilacak motorun, nominal akim degerinden daha disik bir seviyeye

ayarlanmalidir. Aksi taktirde motorda asiri Isinma meydana gelebilir.

Siris Yontemi : Sabit akimli, sinusoidal dalga.

Frekans : 0 — 200KHz

Calisma Ortam Sicakhgi : 0 + 50 °C

Depolama Sicakhgi : -20 + 65 °C

Titresim : 5.9 m/s?

Kontrol Sinyali Ozellikleri:

/ Pulse Genisligi 2,5usn den blyiik olmalidir.
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